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3-х компонентный феррозонд

GPS-ГЛОНАСС приемник

квантовый скалярный датчик
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Частота 
регистрации 
100 Гц
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РЕЗУЛЬТАТЫ КОМПЕНСАЦИИ ГРАДИЕНТА

  компенсация градиента 
   приведено к 1 Гц      

разность значений поля
на частоте 100 Гц
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ПРОБЛЕМЫ И ПЕРСПЕКТИВЫ

ИСХОДНЫЕ ИЗМЕРЕНИЯ:
Частота регистрации 100 Гц

Левый датчик: 0.4 нТл СКО
Правый датчик: 0.7 нТл СКО
Хвостовой датчик: 0.1 нТл СКО

РЕЗУЛЬТАТЫ ИЗМЕРЕНИЯ ГРАДИЕНТА

Чувствительность: ~ 1 пТл/(м√Гц)
Точность: ~ 10 пТл/м

    ЖЕЛАТЕЛЬНЫЕ ДОРАБОТКИ:

        Увеличение расстояния
       от датчика до крыла
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узлы 
интерполяции

значения
функции

значения функции
и ее производной

МЕТОДИКА
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4. МЕТОДИКА
ПРИМЕНЕНИЯ МАГНИТОГРАДИЕНТНЫХ ИЗМЕРЕНИЙ



5. ВЫВОДЫ

1. Есть отечественый комплекс авиационной 
    магнитоградиентной съемки на основе системы 
    ГТ-МАГ на борту самолета Ан-3.

2. Получено удовлетворительное качество компенсации влияния летательного 
    аппарата на результаты измерений.

3. Традиционно качество измерений на крыльях несколько хуже, чем на 
    хвостовом стингере.

4. Получены впечатляющие результаты 
    применения градиентных измерений при 
    построении гридов магнитного поля.

ПРОДОЛЖАЕМ РАБОТАТЬ!
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